Sistem aerian multi agent cu statie de sol mobild pentru managementul
informatiilor (MASIM)

Descrierea proiectului

Proiectul intitulat Sistem aerian multi agent cu statie de sol mobild pentru managementul informatiilor,
acronim MASIM isi propune achizitia informatiei spatiale din zonele de interes cu ajutorul unui
sistem multi agent de platforme aeriene miniaturizate, coordonate de la o statie de sol portabila,
respectiv rafinarea, gestiunea si pattajarea acesteia. Aceastd tehnologie inovativd integreazi
progresele semnificative la nivelul autopilotilor si senzorilor de bord care pot fi miniaturizati la nivele
de performantd deosebite si poate inlocui cu succes sistemele clasice (aeronave sau UAV-uri).

Prin reducerea gabaritului platformelor si asigurarea cooperarii multiagent se extinde
aplicabilitatea acestui sistem dincolo de misiunile tipice ale supravegherii $i monitorizarii aetiene cu
sisteme clasice prin capabilitati unice de supraveghere urbani in locuri aglomerate §i misiuni de
cdutare-salvare in zone necunocute. Prin intermediul statiei de sol portabile se extinde anduranta
sistemului, element esential in cazul utilizarii platformelor aeriene de miniaturizate.

MASIM oferd o tehnologie de suport decizional si coordonare multi-agent in timp real,
modulara, flexibild si scalabild, usor de utilizat de citre managerii de crizd situati la diferite nivele
ierarhice. Arhitectura MASIM permite Indeplinirea unor misiuni noi, specifice zonelor aglomerate
periculoase sau misiuni in care mijloacele clasice nu sunt eficiente ca performante sau au costuri
prohibitive. Se raspunde astfel cerintei actuale a utilizatorilor finali de a exploata eficient o platforma
modulari, flexibild, adaptabila si scalabild de citre operatori avand un nivel mediu de pregitire, la
costuri reduse.

Avantajele noii solutii alternative constau in versatilitatea vectorilor aerieni extinderea gamei de
misiuni posibile si reducerea substantiala a costurilor prin utilizarea materialelor low cost si a
tehnologiilor inovative.

MASIM se compune din urmdtoarele sisteme principale: sistemul aerian (format atat din
vectori aerieni cu aripa fixa cat §i cu aripa rotativa, in conceptie modulara cu echipare flexibila,
adaptabila in functie de misiuni); statie de comanda control portabila (platforma portabila echipata
cu capabilitati de comanda si control); sistem de comunicatii; sistem de comandi-control a
platformelor aeriene si management inteligent al informatiei.

MASIM fructifica experienta directorului de proiect si a comitetului stiintific in domeniul
conceptiei, dezvoltarii si testarii platformelor aeriene miniaturizate, beneficiind de o bazi de testare
extinsa ce porneste de la platforme deja existente, echipamente, senzori, autopiloti, sisteme de
comunicatii, ce va permite extinderea cercetarilor aplicative la nivelul sistem integrat dar i a
componentelor ce incorporeaza solutii inovative.

MASIM contribuie prin inovativitate si eficientd la crearea de cunoastere si obtinerea de rezultate de
excelentd intr-un domeniu de interes global, cu implicatii asupra vizibilititii internationale a cercetarii
romanesti. Prin modul de conceptie si structura arhitecturala a sistemului multi agent propus se
obtine un transfer tehnologic eficient si un impact semnificativ asupra utilizatorilor finali. In plus,
conceptele, solutiile inovative si modul de aplicare in practica ofera o importanta baza de testare si
perfectionare pentru personalul de deservire a sistemului MASIM din cadrul echipelor de interventie
fapt ce sustine dezvoltarea sociala si institutionald. Rezultatele MASIM pot fi fructificate si dupa
finalizarea proiectului, deorece interesul utilizatorilor finali pentru dezvoltarea acestei tehnologii
sustine amplificarea cofinantarii private viitoare. Prin orientarea spre un transfer rapid al rezultatelor
cercetarii academice in inovatie industriala de interes pentru utilizatorii finali, prin extensia
conceptului de inovatie dincolo de zona tehnologica, spre servicii si organizare propunerea de
proiect MASIM se poate situa la baza unei viitoare propuneri PC8.



